Laczniki krancowe typu PEM1

taczniki krancowe typu PEM1 s3 przeznaczone do pracy w ukladach sterowniczych,
kontrolnych i pomiarowych np. w obrabiarkach, osprzecie technologicznym, w przemysle
spozywczym, w maszynach pakujgcych itp. Korpus wykonany jest z metalu, a precyzyjne
wykonanie zapewnia dobre uszczelnienie. Glowice umozliwiajg skuteczne przetaczenie
zestykow dziatajgcych niezaleznie (migowo) lub zaleznie. Przewdd zamocowany jest na state,
co zapewnia trwatg i bardzo dobrg szczelno$¢. Mate wymiary tgcznikdw umozliwiajg
zamocowanie ich wszedzie tam, gdzie wielko$¢ przestrzeni montazowej jest ograniczona.

Rysunki techniczne tacznikéw krancowych w formacie ”.dwg”, znajdujg sie na stronie

internetowej www.pokoj.com.pl.

Dane techniczne

TYP
Normy

Napiecia znamionowe tgczeniowe Ue

Prady znamionowe tgczeniowe le
Kategorie uzytkowania
Napiecie znamionowe izolacji Ui (IEC 60947-1)

Napigcie znamionowe udarowe wytrzymywane Uiynp
Stopien ochrony (IEC 60529)

Stopien zanieczyszczenia srodowiska wg IEC 60947-1
Zabezpieczenie zwarciowe

(typ i max. warto$ci danych znam. urzadz. zabezpieczajacego) Ue<500V a.c. Bi-Wts
Prad cieplny umowny tacznika w powietrzu It (IEC 60947-5-1) 0<40°C

Trwato$¢ mechaniczna

Zabezpieczenie przeciw wstrzgsom elektrycznym (IEC 60536)
Temperatura otoczenia

Max. czesto$¢ przestawien

Opornos¢ stykowa

Oznakowanie przytgczy

Dtugos¢ przewodow przytgczeniowych

Przekroj przewodow przytaczeniowych

Materiat obudowy

Laczniki PEM1 - glowica G11
popychacz metalowy

Nr katal. Typ Diagramy dziatania
010 19 40 50 mm
A37-A82Z PEM1G11Z @ FE ] e E—_——
3% —
0 19 34 50 mm
A37-A82X PEM1G11X & ] e — g

3.2

« - punkty otw. skutecznego @ otwarcie skuteczne  Vmax=0,5 [m/s];

Laczniki PEM1 - glowica G12
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Schemat taczenia

E

(1INO+1NC)

(INO+1NC)

Fmin=15 [N];

Fsk=30 [N]

popychacz metalowy z rolka stalowa rownolegta 912

Nr katal. Typ Diagramy dziatania Schemat taczenia
017 33 69 87 mm H & Buv}

A37-A83Z PEM1G12Z & FE e E—_—— Zb izb ]/ ' (INO+1NC)
1 et
& T80
0 33 59 87 mm 3 :

A37-A83X PEM1G12X & ] e s L Zb }Zb"fl (INO+1NC)
g2 el bt

« - punkty otw. skutecznego 6 otwarcie skuteczne Vmax=0,1 [m/s]; Fmin=10 [N]; Fsk=30 [N]

Opis

dziatanie niezalezne
(migowe)

dziatanie zalezne

Zb - zestyki ruchome sg odizolowane

Opis

dziatanie niezalezne
(migowe)

dziatanie zalezne

Zb - zestyki ruchome sg odizolowane
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PEM1
IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1
AC: 24/120/240V 50/60Hz
DC: 24/125/250V
AC: 5/3/1,5A
DC: 1,1/0,22/0,1A
AC-15, DC-13
400V
B300, R300
4KV
IP67
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10x10° cykli
Klasa |
-25...470 °C
3600 cykli/h
25mQ
IEC 60445
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Laczniki PEM1 - glowica G13
popychacz metalowy z rolka z tworzywa rownolegia 912

Schemat taczenia

HE ST

zb L (INO+INC)

Nr katal. Typ Diagramy dziatania
017 33 69 87 mm |
A37-A84Z  PEM1G13Z & fi
3 P — -
0 33 59 8,7 mm i
A37-A84X  PEM1G13X & F ] e —
55 :
i.
o - punkty otw. skutecznego 6 otwarcie skuteczne Vmax=0,1 [m/s]; Fmin=10 [N];

Laczniki PEM1 - glowica G14

popychacz metalowy z rolka stalowa prostopadia 912

N

o
L
L

Fsk=30 [N]

Schemat taczenia

T

Nr katal. Typ Diagramy dziatania
017 33 69 87 mm |
A37-A85Z  PEM1G14Z & fi
3 P — -
0 33 59 8,7 mm 3-
A37-A85X PEM1G14X & ) e — Zb i,
55 i'
e - punkty otw. skutecznego 6 otwarcie skuteczne Vmax=0,1 [m/s]; Fmin=10 [N];

Laczniki PEM1 - glowica G15

N

o
e
L

Fsk=30 [N]

(1INO+1NC)

(1INO+1NC)

~{ (INO+INC)

Opis

dziatanie niezalezne
(migowe)

dziatanie zalezne

Zb - zestyki ruchome sg odizolowane

Opis

dziatanie niezalezne
(migowe)

dziatanie zalezne

Zb - zestyki ruchome sg odizolowane

popychacz metalowy z rolka z tworzywa prostopadia 912

Schemat taczenia

8K 70}

Nr katal. Typ Diagramy dziatania
017 33 6,9 8,7 mm |
A37-A86Z PEM1G15Z & 7 T ] zb o,
3 P — K
0 33 59 8,7 mm i
A37-A86X PEM1G15X & F Y e — Zb i,
55 i
i.
- punkty otw. skutecznego 6 otwarcie skuteczne Vmax=0,1 [m/s]; Fmin=10 [N];

Laczniki PEM1 - glowica G21

R
—i—

Fsk=30 [N]

(INO+1NC)

[ (INO+INC)

Opis

dziatanie niezalezne
(migowe)

dziatanie zalezne

Zb - zestyki ruchome sg odizolowane

popychacz metalowy z dodatkowym mocowaniem za gwintowana glowice

Nr katal. Typ Diagramy dziatania
010 19 4,0 50 mm
A37-A87Z  PEM1G21Z & [
[ m ==
0 19 34 50 mm
A37-A87X  PEM1G21X & fi ] i —rp

e - punkty otw. skutecznego 6 otwarcie skuteczne Vmax=0,5 [m/s];

Laczniki PEM1 - glowica G22

rolka stalowa rownolegia 910,4 z dodatkowym mocowaniem za gwintowana glowice

Frmin=15 [N];

Schemat taczenia

Zb ;Zj ‘(3 (1INO+1NC)

Fs=30 [N]

(INO+1NC)

Opis

dziatanie niezalezne
(migowe)

dziatanie zalezne

Zb - zestyki ruchome sg odizolowane

Nr katal. Typ Diagramy dzialania Schemat laczenia Opis
A 1 dziatanie niezalezne
- Y e i i >
A37-A88Z PEM1G22Z & i - 2o L. ( (INO+1NC) (migowe)
32 P — L
& 0]
0 33 59 87 mm i :
A37-A88X PEM1G22X & e — Zb 1] ( ' (INO+1NC) dziatanie zalezne
55 I e _ BN
- punkty otw. skutecznego © otwarcie skuteczne Vmax=0,1 [m/s]; Fmin=10 [N]; Fsk=30 [N] Zb - zestyki ruchome sg odizolowane

Laczniki PEM1 - glowica G23

rolka z tworzywa rownolegta ©10,7 z dodatkowym mocowaniem za gwintowana glowice ,

Nr katal. Typ Diagramy dzialania Schemat laczenia
017 33 69 87 mm 1 i Euv}
A37-A89Z PEM1G23Z & ELE e b 1. ( :
i S———| e
- Lawa
&)
0 33 59 8,7 mm i
A37-A89X  PEM1G23X & 7 o i

55

« - punkty otw. skutecznego @ otwarcie skuteczne Vmax=0,1 [m/s];

2o LY} (INO+INC)

Fmin=10 [N];

Fs=30 [N]

(1INO+1NC)

Opis

dziatanie niezalezne
(migowe)

dziatanie zalezne

Zb - zestyki ruchome sg odizolowane
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Laczniki PEM1 - glowica G24
rolka stalowa prostopadia ©10,4 z dodatkowym mocowaniem za gwintowana glowice

Nr katal. Typ Diagramy dziatania
017 33 69 87 mm
A37-A90Z PEM1G24Z & FEE e e
7 —
0 33 59 87 mm
A37-A90X PEM1G24X & Y o —
55

« - punkty otw. skutecznego @ otwarcie skuteczne

Laczniki PEM1 - glowica G25

rolka z tworzywa prostopadia 10,7 z dodatkowym mocowaniem za gwintowana gltowice '

Nr katal. Typ Diagramy dziatania
017 33 6.9 8,7 mm
A37-A91Z  PEM1G25Z & fi ] =]
[ m—— N
0 33 59 8,7 mm
A37-A91X  PEM1G25X & (] e —— )

55

« - punkty otw. skutecznego & otwarcie skuteczne

Laczniki PEM1 - glowica G41
dzwignia z rolka z tworzywa 914

Nr katal. Typ Diagramy dziatania
0 14° 26° 58° 74°
A37-A92Z  PEM1G41Z & e —
47—
0 27° 49° 74°
A37-A92X PEM1G41X @ EE ] i — g

« - punkty otw. skutecznego © otwarcie skuteczne Vmax=1,5 [m/s]; Mmin=0,08 [Nm]; Msx=0,28 [Nm] Zb - zestyki ruchome s3 odizolowane

Laczniki PEM1 - glowica G42

dzwignia z rolka metalowa 914

Nr katal. Typ Diagramy dziatania
0 14° 26° 58°  74°
A37-A93Z  PEM1G42Z & 3 ] ~
fi o E————
0 270 49° 74°
A37-A93X  PEM1G42X & ] i —r L

45°

« - punkty otw. skutecznego © otwarcie skuteczne Vmax=1,5 [m/s];

Laczniki PEM1 - glowica G51

Vmax=0,1 [M/s]; Fmin=10 [N]; Fs=30 [N]

Vmax=0,1 [m/s]; Fmin=10 [N]; Fs=30 [N]

min=0,08 [Nm];

Schemat taczenia

ST

zb ﬁ ‘( (1NO+1NC)

zb LY (INO+INC)

Schemat taczenia

zb LY (INO+INC)

2o L)1 (INO+INC)

Schemat taczenia

76 L)1 (INO+INC)

26 LY} (INO+INC)

Schemat taczenia

M8k T8}

Zb # ‘( (1INO+1NC)

Iyt
1 (INO+1NC)

regulowana dzwignia z rolka z tworzywa 918

Nr katal. Typ Diagramy dziatania
0 14° 26° 58°  74°
A37-A95Z  PEM1G51Z & 3 ] ~
4 ——]
0 270 49° 74°
A37-A95X  PEM1G51X & FE] s

45°

« - punkty otw. skutecznego @ otwarcie skuteczne Vmax=1,5 [m/s];

min=0,08 [Nm];

Schemat taczenia

7o L)1 (INO+INC)

76 L1 (INO+INC)

Zb - zestyki ruchome sg odizolowane

Zb - zestyki ruchome sg odizolowane

Msk=0,28 [Nm] Zb - zestyki ruchome s3 odizolowane

Msk=0,28 [Nm] Zb - zestyki ruchome s3 odizolowane

Opis

dziatanie niezalezne
(migowe)

dziatanie zalezne

Opis

dziatanie niezalezne
(migowe)

dziatanie zalezne

Opis

dziatanie niezalezne
(migowe)

dziatanie zalezne

T
N 1
. ==

Opis

dziatanie niezalezne
(migowe)

dziatanie zalezne

19..91

Opis

dziatanie niezalezne
(migowe)

18

dziatanie zalezne
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